
                                           

 

 

 

 

RoLand 
Robotische Systeme in der Landwirtschaft 

Ziele und geplante Innovationen 

Ziel des Vorhabens ist die Konzeption und Entwicklung eines teilauto-

nomen, mobilen Systems, welches in der Lage ist, selbstständig Obst 

zu ernten. Es wird unter Berücksichtigung vielfältiger Einsatzmöglich-

keiten und eines geringen Investitionsvolumens ein System angestrebt, 

welches auch von kleineren Betrieben wirtschaftlich betrieben wer-

den kann. Eine Anpassbarkeit der Arbeitsleistung auf den betriebs-

größenabhängigen Bedarf ist dann durch die Anzahl der parallel ar-

beitenden kleinen Systeme gegeben. 

Kompetenzen 

Das DFKI RIC hat bereits zahlreiche 

komplexe, robotische Systeme ent-

worfen und erfolgreich in natürlicher 

Umgebung evaluieren können. Das 

FTZ der HAW konnte bereits in vielen 

Projekten Erfahrungen mit der An-

wendung maschineller Lernverfah-

ren, speziell in der Sensordaten-

verarbeitung, sammeln und umset-

zen. Othmerding Maschinenbau hat 

jahrelange Erfahrung in der Entwick-

lung innovativer landwirtschaftlicher 

Geräte und Maschinen. 

 

Erwartete Ergebnisse 

 
Im Rahmen des Projekts wird ein robotischer Demonstrator aufge-

baut, der in der Lage ist, selbstständig reife Erdbeeren in einer realen 

Umgebung zu erkennen und zu ernten. Dazu ist softwareseitig die Er-

kennung reifer Früchte mittels bildgebender Verfahren, die Greif-

posenbestimmung, die Planung und Ausführung von Greiftrajektorien 

sowie die Bahnplanung des Gesamtsystems erforderlich. Neben der 

fahrbaren Roboterplattform wird ein geeignetes Manipulationssystem 

mit Greifer zur Ernte der Früchte entworfen. Zum Projektende soll der 

Roboter auf einem realen Erdbeerfeld seine Fähigkeiten demonstrie-

ren.     
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Erste Konzeptidee 

 

 

 

 

 

 

Illustration einer möglichen 

Flotte von Ernterobotern 


